Harmonogram obhajob bakala¥skych praci a stitnich zavéreénych zkouSek oboru Systémy a Fizeni
konanvch na katedre Fidici techniky 19. ¢ervna 2018

Komise €. 1
doc. Ing. Jifi Novak, Ph.D. predseda K13138
Ing. Richard Susta, Ph.D. mistopfedseda K13138
Ing. Jaroslav Jira, CSc. K13102
Ing. Josef Hekrdla, CSc. K13101
doc. Ing. Ondfej Vysoky, CSc. externista
Ing. Jan Hauser zapisovatel
Mistnost. KN:E-14 Fakulta elektrotechnickd CVUT v Praze, Karlovo nam. 13, Praha 2, budova E — pfizemi vpravo
Priprava ka.ls,k a pred Jméno studenta Nizev bakalafské prace b i prace
studenta komisi Oponent price
. i . ; Selecky Martin Ing.
7.20-8.00 8.00-8.45 Berka Zdenék Analysis of TCAS YivopistkeMastin: oo, Tng: PhD,
8.05-8.45 8.45-9.30 Bulander Filip Interface iOS for control of an unmanned helicopter in ROS Sa.ska’Mar‘tm Ing.,Dr.
Zajatik Michal Ing.
2.50-9.30 9.30-10.15 Bursik Filip Control and navigation of an unmanned helicopter using sensors in mobile Saska Manlrl‘ Ing.,Dr.
phones Salansky Vojtéch Ing.

. . . : Volf Pfemysl Mgr.,Ph.D.
9.35-10.15 10.15-11.00 Csanda Jakub Using BADA 4 Performance Model for Aircraft Simulation Hepiigik Martin dot, Thg. PE.D,
10.20-11.00 1100-11.45 Goldman Gil Alcohol content measurement within the fermentation process Rovak J,]h doo, Ing,PLD.

Vondra Jan Ing.,Ph.D.
. . s ; . Chudoba Jan Ing.
12.05-12.45 12.45-13.30 | Kovbasjukovd Oxana | Ovladani robotu sledujictho ¢lovéka gesty $tépén Petr RNDr.,Ph.D.
; . - < e : ; o ; Vonasek Vojtéch Ing.,Ph.D.
12.50-13.30 13.30-14.15 | Filyé Dominik Sampling-based motion planning for 3D rigid objects Kosnar Karel Ing, Ph.IV:

Pfiprava studentii na SZZ probiha v mistnosti KN:E-23 v pfizemi (40 min. pted obhajobou).
Dozor zajisfuje ing. Stépan Knotek




Harmonogram obhajob bakalafskych praci a statnich zavéreénych zkousek oboru Systémy a rizeni

Komise &. 2

konanvch na katedie ridici techniky 19. ¢ervna 2018

doc. Ing. Zdenék Hurédk, Ph.D.
doc. Ing. Josef Vedral, CSc.
Ing. Ladislav Sieger, CSc.
Ing. Jindfich Fuka

Ing. Jaroslav Honcti, CSc.

Ing. Tomas Michalek

predseda K13135
mistopredseda K13138
K13102
externista
zapisovatel

Mistnost: KN:E-24 Fakulta elektrotechnicka CVUT v Praze, Karlovo ndm. 13, Praha 2, budova E — pfizemi vlevo
Pliprava ka.ﬁ.k A pred Jméno studenta Nizev diplomové prace Vgt prase
studenta komisi Oponent prace
720-8.00 2.00-8.45 Becka Marek Navrh a rgahzace 3‘1(?101-1‘10 systen'u,] pro autonomni autodrahové auticko uréené Hl{rak qunek doc. Ing.,Ph.D.
pro experimentovani s inteligentnimi konvoji Sojka Michal Ing.,Ph.D.
8.05-8.45 845930 |Bliha Petr Generovani kédu pro distribuované Fizeni z modelf v Simulinku ek Zdenel doe. Tng. Bl D,
Sojka Michal Ing.,Ph.D.
» e v e . . Hurék Zden&k doc. Ing.,Ph.D.
8.50-9.30 9.30-10.15 Bosdk Jan Modelovani, simulace a navrh fizeni pro stabilizaci laserového svazku Hiciie Martin dog, Tgs PIGD.
9.35-10.15 10.15-11.00 | Matous Josef Manipulation with objects on a surface of a liquid using an array of ultrasonic | Michalek Tomas Ing.,
transducers Otta Pavel Ing.,
10.20-11.00 1100-11.45 | Brejchovi Michaela | Planning for the MoleMOD system Kuluci Miroslaw KN, BT,
Petr§ Jan Ing. arch.
12.05-12.45 12.45-1330 | Mikula Jan Meta-heuristics for routing problems e
Bront Juan José Miranda Dr
12.50-13.30 13.30-14.15 | Machdalek Jan Automatic Control of an Unmanned Aerial Vehicle in Robot Operating System Baca Tomas Ing

Chudoba Jan Ing.

Pfiprava studentfi na SZZ probiha v mistnosti KIN:E-23 v pfizemi (40 min. pfed obhajobouy).

Dozor zaji$tuje ing. Stépan Knotek




Harmonogram obhajob bakalafFskych praci a statnich zavéreénych zkouSek oboru Systémy a Fizeni

Komise &. 3

konanvch na katedre ridici techniky 19. ¢ervna 2018

Ing. Martin Hlinovsky, Ph.D.

doc. RNDr Veronika Sobotikova, CSc.
doc. RNDr. Bohuslav Rezek, Ph.D.

Ing. Vojtéch Petrucha, Ph.D.
Ing. Zden¢k Varna, Ph.D.

Ing. Antonin Novak

piedseda K13101
mistopfedseda K13135
K13102
K13138
externista
zapisovatel

Mistnost: KN:E-26 Fakulta elektrotechnickda CVUT v Praze, Karlovo nam. 13, Praha 2, budova E — ptizemi vlevo
Friprava ka.ls,ka pred Jméno studenta Nazev diplomové price Vedouc prace
studenta komisi Oponent prace
; . " Petrucha Vojtéch Ing.,Ph.D.
7.20-8.00 8.00-8.45 Pesek Martin Modular Fluxgate Magnetometer with Digital Output Jandsek Vojtéch Ing..CSc.
, . Motion planning for team of Unmanned Aerial Vehicles with flight time Pé&nicka Robert Ing.,
B384 §.45-2.30 Zokrédka David constraint and Dubins vehicle model Noviék Antonin Ing,,
% .- . p Petrucha Vojtéch Ing.,Ph.D
8.50-9.30 9.30-10.15 Bures Ondrej Inteligentni powerbanka pro magnetometry Jandsek Vojtéch Ing..CSe.
Lhotska Lenka doc. Ing.,CSc.
9.35-10.15 10.15-11.00 | Hodnd Jitka Mobilni aplikace pro diabetologii Stechova Katefina prof.
MUDr.,Ph.D.

i . . . . . . Petfi¢ek Tomas Ing.,
10.20-11.00 1100-11.45 Rozsypdlek Zdenék Active 3D mapping using laser range finder with steerable measuring rays Rollo Milan Ing. Ph.D.
12.05-12.45 12.45-1330 | Hyych Petr Airport A1rc:raft Movement and Control at Airport Including Airport Data Volf Pferpysl Mgr.,Ph.D.

Representation Walter Viktor Ing.
12.50-13.30 13.30-14.15 Kloutek Stépdn Android application for control of an unmanned helicopter carrying a bird Saska Martin Ing.,Dr. rer.

repeller

Volf Pfemysl Mgr.,Ph.D.

Ptiprava studentii na SZZ probihd v mistnosti KN:E-23 v pfizemi (40 min. pfed obhajobou).

Dozor zajistuje ing. Stépan Knotek




Harmonogram obhajob bakalafskych praci a statnich zivéreénych zkouSek oboru Systémy a Fizeni
konanvch na katedre ridici techniky 20. ¢ervna 2018

Komise €. 4
doc. Ing. Petr Husek, Ph.D. predseda K13135
doc. Ing. Antonin Platil, Ph.D. mistopredseda KI13138
Ing. Vratislav Fabian, Ph.D. K13102
Ing. Jindfich Fuka K13135
Ing. Jifi Roubal, Ph.D. externista
Ing. Jiti Hubacek zapisovatel
Mistnost: KN:E-14 Fakulta elektrotechnickd CVUT v Praze, Karlovo nam. 13, Praha 2, budova E — prizemi vpravo
Fipimsa Zk01_1§’k a pred Jméno studenta Nazev diplomové price Vedoac p Sk
studenta komisi Oponent prace
, — . i . Hugek Petr doc. Ing.,Ph.D.
7.20-8.00 8.00-8.45 Kostohryz Martin Distribuovany model elektrické motorové jednotky Kitoing Pett Tig.,
8 05-8.45 3.45-9.30 Jeske Petr Aut.onomous helicopter control by a mobile phone with android for precision Sas}:a Marhq}ng.,Dr. rer. nat.
agriculture Meiser Tomas$ Ing.
; : 5 R Vejrazka Franti$ek prof.
2.50-9.30 9.30-10.15 Kol Jose Kalmanova filtrace vystupnich dat polohy ze systému UWB a jejich fize s daty Ing.,CSc.
GPS sensoru. e g
Plagil Jifi Ing.,Ph.D.
£, G 5 » o Pajdla Tomds doc. Ing.,Ph.D.
9.35-10.15 10.15-11.00 | Litvishko Nikita Reconstruction of spheres in 3D for robot calibration Matousek Martin Ing,.Ph.D.
e : : Schaefer Martin Ing.,
10.20-11.00 1100-11.45 Lupenko Nikita Photovoltaic Power Forecasting Based on Weather Forecast Krapansky Pstr lug, PID:
g y i . . P . . Sticha Pfemysl doc. Ing.,Ph.D.
12.05-12.45 12.45-13.30 | Srdmek Ondrej Navrh a implementace fidiciho systému brusky kulovych ploch e —
G sy ; ; : o Hroméik Martin doc. Ing.,Ph.D.
12.50-13.30 13.30-14.15 Vosahlik David Systém aktivniho fizeni pro RC auto GitieE VBRI,

Pi{prava student(i na SZZ probiha v mistnosti KN:E-23 v pf{zemi (40 min. pfed obhajobou).
Dozor zajistuje ing. Martin Ron




Harmonogram obhajob bakaldFskych praci a statnich zavéreénych zkouSek oboru Systémy a Fizeni

Komise &. 5

konanvch na katedre Fidici techniky 20. ¢ervna 2018

Ing. Martin Hlinovsky, Ph.D.
prof. Ing. Vladimir Haasz, CSc.
doc. Mgr. Petr Habala, Ph.D.
Dr. Mgr. Petr Konic¢ek

doc. Ing. Ondfej Vysoky, CSc.

Ing. Pavel Otta

predseda K13135
mistopfedseda K13138
K13101
K13102
externista
zapisovatel

Mistnost: KN:E-24 Fakulta elektrotechnickd CVUT v Praze, Karlovo nam. 13, Praha 2, budova E — prizemi vlevo
Erprava Zk01.1§'k A pied Jméno studenta Niazev diplomové prace Vedouci pré’ce
studenta komisi : — . _ _ Opone;nt Rr?ce
7 20-8.00 3.00-8.45 Némec Michal ﬁ ;[;t(e::tp;(s) Illocahzatmn by a group of helicopters using a principle of %%;l:ggh\{g;?l;;%php
05545 | 54593 | Sewerpan | Ko moton e T T ol o maprine o | Sun Voo,
8.50-9.30 9.30-10.15 Senkeiik Jan-Jakub | Pursuing of a moving helicopter by a compact team of micro aerial vehicles g\iﬁi},}vﬁi gtr]f}ig
935-10.15 10.15-11.00 | Novotny Ale§ OR;gg;ir\gscizll.leizigg;nf;:Z motion planning of a helicopter using data from Iil?_]l;;?}/l \[{)zj\f;};rg%ﬁh])
1020-11.00 | 11001145 | Sldma Jakub Emergency landing guidance for an aerial vehicle with a motor malfunction g:gj;gv‘i?‘;ggﬂgﬁ.D_
12.05-1245 | 1245-13.30 | Remes Stépdn Komunikatni moduly pro senzorové sits Eﬁ?ogz;‘ﬁai‘;‘]"]ﬁ“g?’Ph'D
12.50-13.30 13.30-14.15 Vaic Ondfej Evidence potravin pro Android Datlablattn JnpiF 0D,

Faigl Jan doc. Ing..Ph.D.

Ptiprava studentfi na SZZ probiha v mistnosti KN:E-23 v pfizem{ (40 min. pfed obhajobou).

Dozor zajistuje ing. Martin Ron




Harmonogram obhajob bakalaFskych praci a statnich zavérecnych zkouSek oboru Systémy a Fizeni

Komise &. 6

konanvch na katedre ridici techniky 20. ¢ervna 2018

Ing. Radek Sedlacek, Ph.D.
prof. RNDr. Josef Tkadlec, CSc.
Ing. Jaroslav Plocek, CSc.

Ing. Jifi Zemanek

Ing. Jaroslav Honcii, CSc.

Ing. Iitvan Médos

predseda K13138

mistopfedseda K13101
K13102
K13135
externista

zapisovatel

Mistnost: KN:E-26 Fakulta elektrotechnicka CVUT v Praze, Karlovo nam. 13, Praha 2, budova E — piizemi vlevo
PHpriv ka.ls,k A pred Jméno studenta Nazev diplomové prace Vedouel prase
studenta komisi Oponent price
7.20-8.00 8.00-8.45 Zdazvorka Martin Implementace sluZby pro zapis a étenf auditnich zdznama Sulc Jan Ing,
) ' ) Siroky Jan Ing., Ph.D
L. . : 3 Sulc Jan Ing.
8.05-8.45 8.45-9.30 ZiZka Martin Navrh regulace teplovodni kotelny Pospidil Pefr Ing,
. . e Vyvoj rozpoznavade izolovanych, rukou psanych znaki pro el rychlé volby | Novak Daniel doc. Ing., Ph.D.
i i Unliarikad Fxa kontaktu na dotykovém telefonu pro nevidomé Kordik Pavel doc. Ing.,Ph.D.
: oz . . . : Sedlagek David Ing.,Ph.D.
9.35-10.15 10.15-11.00 Trojan Ondiej Multiplayer mobile game development using augmented reality Dolezal Jifi Ing.
10.20-11.00 1100-11.45 Sturc Martin Simulator skute¢né lokomotivy pro modelovou Zeleznici Zstinek Jii{ Ing,

Svoboda Filip Ing.

Piiprava studenti na SZZ probiha v mistnosti KN:E-23 v pfizemi (40 min. pfed obhajobou).

Dozor zajiftuje ing. Martin Ron




