Harmonogram obhajob bakalarskych praci a statnich zavére¢nych zkouSek programu Kybernetika a robotika

Komise €. 2

Doc. Ing. Martin Hrom¢ik, Ph.D.
Prof. Ing. Jan Holub, Ph.D.

Ing. Pavel Krsek, Ph.D.

Ing. Tomas Hanis, Ph.D.
Ing. Jaroslav Plocek, CSc.
Ing. Eva Zacekova, Ph.D.

Ing. Jaroslav Klapalek

konanych na katedre Fidici techniky 2. zari 2020
predseda K13135
mistoptedseda K13138

K13133

K13135

K13102

externista
zapisovatel

Mistnost: KN:E-14 Fakulta elektrotechnickd CVUT v Praze, Karlovo nam. 13, Praha 2, budova E — p¥izemi vpravo
Zk01‘1§'k a pred Jméno studenta Nazev bakalarské prace Vedouc pré,c y
komisi Oponent prace
8.30-9.20 Zigajkovi Anna Lokalizace hran v obraze za ti€elem piesného polohovani g}s)zl;ll; il}v(e)ll,lclirflegj.’ if[lg]?’ PhD.
9.20-10.10 | Bohdé Marek Design of a Control System for an Autonomous Racecar gz(gﬁi g:\rltigi’li(;c' Ing., Ph.D.
10.10-11.00 | Rosol Jakub Ovladani robotu gesty g&‘;‘;ﬁb}fe{j‘?kg’%n PLD.
11.00-11.50 | Potoénd Bohumila Artificial Skin Calibration for a Humanoid Robot: Comparing or Hoffmann Matg&j, Mgr., Ph.D.

Combining “Self-Touch” and 3D Reconstruction from Images

Albini Alessandro, MSc.

ZKkouska pied
komisi

Jméno studenta

Nazev bakalarské

Vedouci prace
Oponent prace

12.45-13.35

Hejl Benjamin

Navrh simulatoru inzulinové pumpy

Novak Daniel, doc. Ing., Ph.D.
Mraz Milo§, MUDr. Ph.D.

13.35-14.25

Nydrle Vojtéch

Design of a Specialized UAV Platform for the Discharge of a Fire
Extinguishing Capsule

Petracek Pavel, Ing.
Rollo Milan Ing., Ph.D..




