Harmonogram obhajob magisterskych praci a statnich zavérecnych zkousek
konanych na kated¥e Fidici techniky 21. ¢ervna 2018

Komise &. 2 - Kybernetika a robotika, Systémy a fizeni

doc. Ing. Petr Husek, Ph.D. predseda K13135
prof. RNDr Olga Sté&pankova, CSc. mistopiedseda K13133
doc. Ing. Radislav Smid, Ph.D. K13138
Ing. Pavel Burget, Ph.D. K13135
Ing. Mgr. Branislav Rehak, Ph.D. UTIA
Ing. Erik Derner zapisovatel
Mistnost: KN:E-14 Fakulta elektrotechnickd CVUT v Praze, Karlovo ndm. 13, Praha 2, budova E — pfizemi vpravo
Zkouska pied 3 , ] L, Vedouci prace
T P Jméno studenta Niazev diplomové prace L
omisi Oponent prace
: ; s s Hroméik Martin doc. Ing.,Ph.D.
8.00-9.00 Efremov Denis Unstable ground vehicles and artificial stability systems Mondek Martin Ing.
s AT ; 5 ; G . | Pisa Pavel Ing.,Ph.D.
9.00-10.00 Koéi Karel Graficky simulator innosti procesoru a ¢innosti vyrovnavaci paméti Stepanovsky Michal Ing.,Ph.D.
b e Life-long Visual Localization of a Mobile Robot in Changing Derner Erik Ing.
i i s s Environments Kognar Karel Ing.,Ph.D.
I . o . Sulc Jan Ing.
11.00-12.00 Talit Vojtéch Optimization of Ventilation Control in the Blanka Tunnel Complex Cigler Jifi Ing.,Ph.D..




Harmonogram obhajob magisterskych praci a statnich zavéreénych zkousek

konanvch na katedre Fidici techniky 21. ¢ervna 2018

Komise &. 3 - Kybernetika a robotika

prof. Ing. Vladimir Havlena, CSc. piedseda

doc. Ing. Jan Fischer, CSc. mistoptedseda
doc. Ing. Martin Hromé&ik, Ph.D.

Ing. Richard Susta, Ph.D.

doc. Ing. EvZenie Suzdaleva, CSc.

Ing. Martin Gurtner zapisovatel

K13135
K13138
K13135
K13135
UTIA

Mistnost: KN:E-24 Fakulta elektrotechnicka CVUT v Praze, Karlovo ndm. 13, Praha 2, budova E — ptizemi vlevo
Zkouska pied . i ] ., Vedouci prace
Yomisi Jméno studenta Nazev diplomové price Oponent price
; Kalman filter application for localization improvement of multi- Meiser Tomas Ing.,
Sl i copter UAV Rohé¢ Jan doc. Ing.,Ph.D.
- ; 3 . Vajnar Martin Ing.
9.00-10.00 Filip Jan Trajectory Tracking for Autonomous Vehicles HaJv o dimif prof. Ing,,CSc.
5 s Vladimi . Ing. y
10.00.11.00 | Prochdzka Martin Artifical intelligence based intelligent thermostat E:C'"}l;‘: Daiiéﬁiggflﬁg Cae
5 . : ; : ’ Rollo Milan Ing.,Ph.D.
11.00-12.00 Timovd Zuzana Object Volume Calculation from Large Noisy Point-Clouds Svoboda Tomas doc. Ing,,Ph.D.
12.00-13.00 | Bauer Jiri Detekc'e anomahtcna zédkladé doménovych reputaci podle klasifikace K}zbr Jan Ing
stazenych souboril Zika Jan Ing.




Harmonogram obhajob magisterskych praci a statnich zavéreénych zkousek

konanvch na kated¥e Fidici techniky 21. ervna 2018

Komise &. 4 - Kybernetika a robotika

prof. Ing. Jan Holub, Ph.D. piedseda

doc. Ing. Zdenék Hurdk, Ph.D.

doc. Ing. Petr Husek, Ph.D.
Ing. Pavel Krsek, Ph.D.
doc. Ing. Petr Vysoky, CSc.

mistopfedseda

K13138
K13135
K13135
CIIRK, K 13133
externista

Ing. Jiti Dostal zapisovatel
Mistnost: KN:E-14 Fakulta elektrotechnicka CVUT v Praze, Karlovo ndm. 13, Praha 2, budova E — piizemi vpravo
Zkouska pied Vedouci prace
iy Jméno studenta Nazev diplomové prace .
komisi evaip P Oponent price
13.00-14.00 | Svoboda Adam Advanced payload control on DJI platforms using embedded on- M(?:ISGI‘ Tomés Ing.
board computer Tajbl Marek Mgr.
14.00-15.00 Predota Jan Mod?l Predictive Control for Buildings with One-pipe Hydronic I?o'stél Jil“‘vi Ing.
Heating Jiti Rehof Ing.
15.00-16.00 | Brandtner Daniel Satellite formation flight: optimal and cooperative control Hengster-Movric Kristian ,Ph.D.

approaches

Béaéa Tomas Ing.




