
OBOR
Automatické řízení systémů inženýrských, fyzikálních, 
biologických, medicínských, dopravních, ekonomických 
a dalších, v nejširším smyslu teorie, modelování a návrhu, 
přes algoritmy, software a hardware, sítě a komunikace, 
automaty, vestavěné systémy a robotiku, až po praktické 
aplikace, průmyslové realizace a jejich dopady na společnost.
POSLÁNÍ

 Výuka a výchova bakalářů, inženýrů a doktorů
 Teoretický a aplikovaný výzkum na světové úrovni
 Podpora průmyslu, techniky a vědy v oboru

VEDENÍ KATEDRY
Vedoucí: Prof. Ing. Michael Šebek, DrSc.
Zástupce pro pedagogiku: Doc. Ing. Jan Bílek, CSc.
Zástupce pro vědu a výzkum: Doc. Dr. Ing. Zdeněk Hanzálek
VÝZKUM
Robustní, prediktivní a optimální řízení, polynomiální metody 
a algoritmy, matematika, distribuované a vestavěné systémy, 
aplikace v průmyslu a medicíně, nano-řízení a další směry.
VÝZNAMNÉ TEORETICKÉ VÝSLEDKY

 Globálně optimální odhady pro geometrickou rekon-
strukci obrázku (D. Henrion: převratný výsledek v oblasti 
počítačového vidění, nejprve oceněný Cenou za nejlepší 
příspěvek celosvětové konference, později publikován 
v nejlepším časopise oboru počítačového vidění).

 Rozvrhování iterativních algoritmů s maticovými operacemi 
pro návrh programovatelných hradlových polí (P. Šůcha 
a Z. Hanzálek: originální metoda rozvrhování iteračních 
algoritmů s neperfektně vnořenými smyčkami, publikována 
ve špičkovém mezinárodním časopise orientovaném na 
algoritmy pro zpracování signálů).

 Nová metoda pro návrh robustního regulátoru pevného 
řádu (D. Henrion: metoda zaručuje přiřazení pólů do dané 
oblasti, publikována v nejlepším časopise oboru na světě).
VÝZNAMNÉ APLIKAČNÍ VÝSLEDKY

 Žonglér s vizuální zpětnou vazbou (P. Burget, B. Kirch-
mann, J. Bayer, T. Němec, J. Pšenička: návrh a realizace, 
používán při výuce a propagaci katedry)

 Otevřený řídicí systém pro bezpilotní létající prostředky 
RAMA (O. Špinka, Š. Kroupa, Z. Hanzálek: návrh a realizace, 
používán při výuce a propagaci katedry)

 Kráčející robot SPEJBL (M. Peca, M. Sojka, P. Píša, 
Z. Hanzálek: návrh a realizace, používán při výuce 
a propagaci katedry) 
VÝZNAMNÉ PRŮMYSLOVÉ REALIZACE

 Optimalizace spalování pro průmyslovou energetiku 
SASOL, Secunda, South Africa (V. Havlena)
VÝZNAMNÉ PUBLIKACE

 Šebek, M - Hromčík, M., Guest Editors: Special Issue on 
Polynomial Design Methods. International Journal of Robust 
and Nonlinear Control. 2007, vol. 17, no. 8, ISSN 1049-8923. 
V tomto čísle 6 článků z katedry, autoři: Šebek, M., Hromčík, 
M., Kučera V., Hurák, Z., Špiller, M.

 Gadewadikar, J. - Lewis, F.L. - Xie, L. - Kučera, V. - Abu-
Khalaf, M.: Parametrization of all stabilizing H-inf static 
state-feedback gains: Application to output-feedback design. 
Automatica. 2007, vol. 43, no. 9, s. 1597-1604. ISSN 0005-1098.

 Kahl, F. - Henrion, D.: Globally Optimal Estimates for Geo-
metric Reconstruction Problems. International Journal of Com-
puter Vision. 2007, vol. 74, no. 1, s. 3-15. ISSN 0920-5691.

 Šindelářová, P.: An example on movable approximations 
of a minimal set in. Topology and Its Applications. 2007, vol. 
154, no. 6, s. 1097-1106. ISSN 0166-8641.

 Šůcha, P. - Hanzálek, Z. - Heřmánek, A. - Schier, J.: 
Scheduling of Iterative Algorithms with Matrix Operations 
for Effi cient FPGA Design–Implementation of Finite Interval 
Constant Modulus Algorithm. The Journal of VLSI Signal 
Processing. 2007, vol. 46, no. 1, s. 35-53. ISSN 0922-5773.

 Yang, F. - Gani, M. - Henrion, D.: Fixed-Order Robust 
H Controller Design with Regional Pole Assignment. IEEE 
Transactions on Automatic Control. 2007, vol. 52, No. 10, 
s. 1959-1963. ISSN 0018-9286.
Celkový počet publikací v roce 2007: 98 (12 článků 
v impaktovaných časopisech a 65 referátů na mezinárodních 
konferencích). Celkový počet citací ofi ciálně registrovaných 
mezinárodní databází Science Citation Index dosáhl již 2554, 
z čehož v roce 2007 přibylo 118.
VÝZKUMNÁ CENTRA
Katedra se podílí na dvou projektech výzkumných center:

 Centrum aplikované kybernetiky se věnuje aplikovanému 
výzkumu řídicí techniky v přímé interakci s dalšími oblastmi 
kybernetiky a robotiky. Na centru se podílí sedm akademic-
kých pracovišť a dvanáct soukromých fi rem.

 Laboratoř řídicí techniky Josefa Božka je součástí Centra 
spalovacích motorů a automobilů. Věnuje se řízení systémů 
v automobilu.
VÝZNAMNÉ PROJEKTY

 Významný podíl na 
Výzkumném záměru: 
Rozhodování a řízení 
pro průmyslovou výrobu 
III ( MSM6840770038), 
M. Šebek, V.Kučera, 
Z.Hanzálek, 2007-11.

 EU NMP4-CT-2006-
033211: GOLEM - Bio-
Inspired Self-Assembly Process for Mesoscale Products 
and Sys tems. Z. Hurák, 2006-9

 EU IST-034026: FRESCOR – Framework for Real-time 
Embedded Systems based on COntRacts, Z. Hanzálek, 
2006-9

 EU IST-004527: ARTIST 2 – Embedded Systems Design, 
Z. Hanzálek, 2004-8. Evropská Síť Excelence pro vestavěné 
systémy.

 EU FX CZ.04.3.07/0045: CEPOT – Centrum podpory 
talentů. P. Burget, 2006-8

 MPO Pokrok 1H-PK/22: Pokročilé metody řízení a optimal-
izace pro energetiku, M.Šebek, 2004-8 (s Honeywell Prague 
Laboratory)
Celkem 36 výzkumných projektů v roce 2007 (3 EU, 1 ESF, 
1 VZ, 4 MPO, 2 Centra, 7 GAČR, 1 CEEPUS, 11 MŠMT, 
1 AV ČR, 1 FRVŠ, 2 IGS) v celkovém objemu 47 miliónů Kč.
SPONZOŘI
Honeywell, Rockwell Automation, Siemens, Studio Domino 
Plus, Středočeská údržba komunikací, Blumenbecker.
VÝUKA

 Bakalářské kurzy – obor Kybernetika a měření 
 Magisterské kurzy – obor Technická kybernetika 
 Doktorské kurzy – obor Řídicí technika a robotika 
 Magisterské kurzy – program SpaceMaster – Evropský 

magisterský program kosmických věd a inženýrství. Studenti 

absolvují 1. semestr na Julius-Maximilian U. Würzburg, D, 
druhý v Luleå U. of Technology, S a poslední dva buď u nás, 
nebo na dalších 3 evropských univerzitách. Mimoevropskými 
partnery programu jsou U. of Tokyo, J, Shanghai Jiao Tong 
U., Čína a Stanford U., USA. Po obhajobě před mezinárodní 
komisí dostanou absolventi tituly hned ze dvou universit 
(Double Degree).  Podrobnosti o programu jsou na www.
spacemaster.cz a www.spacemaster.eu . 

 Z prostředků katedry a darů jsme pro knihovnu FEL 
zakoupili dalších 40 výtisků (celkem v knihovně již 90) slavné 
učebnice Franklin at al.: Feedback Control of Dynamic 
Systems a 50 výtisků učebnice Antsaklis, Michel: Linear 
Systems Primer. Knihy slouží studentům bakalářských 
a magisterských kurzů.  
LABORATOŘE

 Laboratoř prostředků pro řízení  Laboratoř elektroniky  
Laboratoř systémů reálného času  Embedded Systems Lab 

 Allen-Bradley Lab  Laboratoř teorie řízení  Laboratoř 
nano-dynamiky
VÝZNAMNÁ OCENĚNÍ

 Čestné uznání Asociace inovačního podnikání ČR 
v akci Ceny Inovace 2007 (V. Havlena za Optimalizátor 
pro pokročilé řízení spalování ACC OPTIMIZER, vyvinutý 
pro fi rmu Honeywell).

 Cena Josefa Hlávky (P. Šůcha za doktorskou práci.)
 Cena rektora ČVUT za významnou publikaci (Z.Hurák 

a M.Šebek). 
AKTIVITA V MEZINÁRODNÍCH SPOLEČNOSTECH

 IFAC (V. Kučera: Immediate Past President, M. Šebek: 
člen Výboru pro fi nance, 26 pracovníků: členové Technických 
výborů)

 Editoři ve světových časopisech: IEEE Transactions on 
Automatic Control: S. Čelikovský a D. Henrion; Automatica 
(IFAC): V.Havlena a D.Henrion; Control Engineering Practice  
(IFAC): V. Havlena.
DALŠÍ AKTIVITY

 Akce Kontakt: setkání diplomantů se zástupci dvou set 
fi rem – vždy v lednu

 TALNET: motivační kurzy pro studenty středních škol 
(vzdálená výuka a zpracování jedné úlohy v laboratoři 
katedry)

 Návštěvy středních škol - propagace oboru a katedry (naši 
doktorandi navštívili přes 20 středních škol)
CEPOT
Na katedře působí Centrum podpory talentů CEPOT. Nabízí 
studentům práci na projektech tažených průmyslovou poptávk-
ou za pravidelnou nadstandardní fi nanční odměnu. Studenti se 
mohou dále vzdělávat v doprovodných kurzech prezentačních 
dovedností, marketingu, společenského chování apod. Tím 
se výrazně zvyšuje jejich schopnost prezentovat svou práci 
a uplatnit ji později v praxi. V roce 2007 Centrum podpořilo 
přes 100 studentů částkou skoro 2 miliony Kč.
CEPOT je fi nancován z Evropského sociálního fondu a ze 
státního rozpočtu ČR. S Katedrou řídicí techniky na něm 
spolupracují společnosti VEREMA, RLC Praha, SofCon 
a WAGO Elektro. Podrobnosti najdete na www.cepot.cz .
VIDEO A LETÁK
Propagační video o katedře a náborový leták Přijďte studovat 
na katedru řídicí techniky si můžete stáhnout 
z webu katedry nebo vyžádat na našem sekretariátu.

Profesoři:
Prof. Ing. Vladimír Havlena, CSc.
Prof. Ing. Vladimír Kučera, DrSc.,Dr.h.c.
Prof. Ing. Michael Šebek, DrSc.
Prof. Ing. Jan Štecha, CSc.
Docenti:
Doc. Ing. Jiří Bayer, CSc.
Doc. Ing. Jan Bílek, CSc.
Doc. Dr. Ing. Zdeněk Hanzálek
Doc. Ing. Kateřina Hyniová, CSc.

Katedra řídicí techniky 2007
FEL ČVUT v Praze, Technická 2, 166 27 Praha 6, sídlo: Budova E – přízemí, ČVUT v Praze, Karlovo nám. 13, 12135 Praha 2, telefon: (+420) 224 357 488, fax: (+420) 224 918 646, K335@control.felk.cvut.cz, www.dce.felk.cvut.cz

Žonglér s vizuální zpětnou vazbou  Vrtulník s řídicím systémem navrženým na katedře        Autonomní mobilní robot katedry

Projekty a granty: 
47 mil. Kč

Příjmy 2007

Státní 
dotace na 
výuku: 
15 mil. Kč

Doc. Ing. Jan John, CSc.
Doc. Ing. Bohuslav Kirchmann, CSc.
Doc. Ing. Zdislav Pech, CSc.
Doc. Ing. Antonín Stříbrský, CSc.
Doc. Ing. Tomáš Šimek, CSc.
Doc. Ing. Ondřej Vysoký, CSc.
Odborní asistenti:
Ing. Pavel Burget
RNDr. Sergej Čelikovský, CSc.
Ing. Jindřich Fuka

Ing. Martin Hlinovský, Ph.D.
Ing. Jaroslav Honců, CSc.
Ing. Jiří Kadlec,CSc.
Ing. Jiří Roubal, Ph.D.
Ing. Richard Šusta, Ph.D.
Ing. František Vaněk
Vědecko- výzkumní 
pracovníci: 
Ing. Petr Haba
Ing. Petr Hušek, Ph.D.

Ing. Didier Henrion, Ph.D., CSc.
Ing. Petr Jurčík
Ing. Jan Kelbel
Ing. Jan Krákora
Ing. Aleš Kruczek,Ph.D.
Ing. Pavel Němeček
Ing. Pavel Píša
Ing. Petr Smolík
RNDr. Petra Šindelářová, Ph.D.
Ing. Jana Tauchmanová

Ing. Pavel Trnka, Ph.D.
Ing. Ing. Jiří Trdlička
Ing. František Vacek
Ing. Tomáš Vítek, Ph.D.
Ing. Libor Wasznio-
wski, Ph.D.
Doktorandi:
Ing. Petr Augusta
Ing. Pavel Dohnal
Ing. Dušan Havlík

Ing. Ondřej Holub
Ing. Michal Kutil
Ing. Volodymyr Lynnyk
Ing. Alena Pivoňková
Ing. Stanislav Plšek
Ing. Tomáš Němec
Ing. Jan Rathouský
Ing. Tomáš Repák
Ing. Ondřej Špinka
Ing. Martin Špiller

Ing. Otakar Šprdlík
Ing. Vladimír Tichý
Pracovníci CAK:
Doc. Ing. Petr Horáček, CSc.
Ing. Martin Hromčík, Ph.D.
Ing. Zdeněk Hurák, Ph.D.
Ing. Radek Šindelář, Ph.D.
Ing. Jana Doležalová
Monika Hübnerová
Ing. Přemysl Šůcha, Ph.D.

Ing. Petr Havel
Ing. Michal Sojka
Administrativa:
Jana Burgetová
Ing. Guzyal Davletshina, Ph.D.
Mgr. Helena Doležílková 
Bc. Jarmila Kacerlová
Ing. Jaroslava Nováková
Jaroslava Matějková
Petra Stehlíková

Technici a správci 
sítě:
Ladislav Čmelík
Ing. Petr Haba
Ing. Lukáš Moc
Jan Veselý
Pracovníci na 
projektech:
Ing. Zdeněk Bäumelt
Ing. Ondřej Dolejš, Ph.D.

Ing. Tomáš Fencl
Helena Ferklová
Ondřej Fiala
Tomáš Haniš 
Jan Klesnil
Ing. Petr Kujan
Ing. Radek Láska
Ing. Martin Molnár
Marek Peca
Ing. Lukáš Ferkl, Ph.D.



SCOPE
Automatic control of engineering, physical, biological, medi-
cal, transport, economical and other systems in the broadest 
sense from theory, modeling, and design, through algorithms, 
software and hardware, networks and communication, au-
tomata, embedded systems and robotics, to practical applica-
tions, industrial implementations and their impact on society.
MISSION

 Education of Bachelors (Bc.), Masters (Ing.) and Doctors 
(Ph.D.) in Control Engineering

 Top level theoretical and applied research recognized 
worldwide

 Technology and science promotion in industry and society 
EXECUTIVES
Head: Prof. Ing. Michael Šebek, DrSc.
Deputy for Education: Doc. Ing. Jan Bílek, CSc.
Deputy for Research: Doc. Dr. Ing. Zdeněk Hanzálek
RESEARCH ORIENTATION 
Robust, predictive and optimal control, polynomial methods 
and algorithms, mathematics, distributed and embedded 
systems, industrial applications, medical applications, nano-
control and many others.
THEORETICAL ACHIEVEMENTS

 Globally optimal estimates for geometric reconstruction 
problems (D. Henrion: revolutionary result in computer vision, 
Best Paper Award at prestigious international conference, also 
published in the best computer vision journal in the world).

 Scheduling of iterative algorithms with matrix operations 
for effi cient FPGA design (P. Šůcha a Z. Hanzálek: an original 
method for scheduling of iterative algorithms with imperfectly 
nested loops, published in the top international journal on 
algorithms for signal processing)

 New method for robust H-infi nity control design (D. Hen-
rion: the method guarantees with regional pole placement, 
Published in the leading international journal in the fi eld).
OUTSTANDING IMPLEMENTATIONS

 Billiard ball juggler controlled by a positional visual 
feedback from a high speed CMOS camera (P. Burget, B. 
Kirchmann, J. Bayer, T. Nemec, J. Psenicka: design and 
implementation, used for teaching and publicity)

 RAMA - Open Control System for Automatic Unmanned 
Helicopter (O. Spinka, S. Kroupa, Z. Hanzálek: Autopilot 
design and implementation, used for teaching and publicity)

 Biped walking robot SPEJBL (M. Peca, M. Sojka, P. Pisa, 
Z. Hanzalek: construction and control design, used for teach-
ing and publicity)
SUCCESSFUL INDUSTRIAL REALIZATIONS

 Combustion optimization for industrial power production in 
SASOL, Secunda, South Africa (V. Havlena)
DISTINGUISHED PUBLICATIONS

 Sebek, M - Hromcik, M., Guest Editors: Special Issue on 
Polynomial Design Methods. International Journal of Robust 
and Nonlinear Control. 2007, vol. 17, no. 8, ISSN 1049-8923. 
6 papers authored by the department members (Sebek, M., 
Hromcik, M., Kucera V., Hurak, Z., Spiller, M.)

 Gadewadikar, J. - Lewis, F.L. - Xie, L. - Kucera, V. - Abu-
Khalaf, M.: Parametrization of all stabilizing H-inf static 
state-feedback gains: Application to output-feedback design. 
Automatica. 2007, vol. 43, no. 9, s. 1597-1604. ISSN 0005-1098.

 Kahl, F. - Henrion, D.: Globally Optimal Estimates for Geo-
metric Reconstruction Problems. International Journal of Com-
puter Vision. 2007, vol. 74, no. 1, s. 3-15. ISSN 0920-5691.

 Sindelarova, P.: An example on movable approximations 
of a minimal set in. Topology and Its Applications. 2007, vol. 
154, no. 6, s. 1097-1106. ISSN 0166-8641.

 Sucha, P. - Hanzalek, Z. - Hermanek, A. - Schier, J.: 
Scheduling of Iterative Algorithms with Matrix Operations for 

Effi cient FPGA Design—Implementation of Finite Interval 
Constant Modulus Algorithm. The Journal of VLSI Signal 
Processing. 2007, vol. 46, no. 1, s. 35-53. ISSN 0922-5773.

 Yang, F. - Gani, M. - Henrion, D.: Fixed-Order Robust 
H-inf Controller Design with Regional Pole Assignment. IEEE 
Transactions on Automatic Control. 2007, vol. 52, No. 10, s. 
1959-1963. ISSN 0018-9286.
The total number of publications in 2007 is 98 (12 impacted 
journal papers and 65 international conference papers). Offi cial 
citations of papers by department members registered in the 
world-wide respected database Science Citation Index (SCI) 
increased by 118 in 2007 to reach 2554 citations in total.
RESEARCH CENTERS
The Department is included in two prestigious nationwide 
Research Centers projects: 
Center for Applied Cybernetics: devoted to applied and in-
dustrial research in control engineering in a direct interaction 
with cybernetics and robotics. The Center incorporates seven 
academic institutions and twelve private industrial companies.
Control Engineering Laboratory in Josef Božek Centre of 
Combustion Engines and automobiles focused on control 
systems in a car.
IMPORTANT PROJECTS

 Important part in the 
Research Programme: 
Decision and Control for 
Industrial Production III 
(MSM6840770038), 
M. Sebek, V.Kucera, 
Z.Hanzalek, 2007-11.

 EU NMP4-CT-2006-
033211: GOLEM - Bio-
Inspired Self-Assembly Process for Mesoscale Products and 
Systems. Z. Hurak, 2006-9

 EU IST-034026: FRESCOR – Framework for Real-time 
Embedded Systems based on COntRacts, Z. Hanzálek, 
2006-9

 EU IST-004527: ARTIST 2 – Embedded Systems Design, 
Z. Hanzalek, 2004-8 (European Network of Excellence for 
embedded systems, our team is the only representative from 
the new EU member states among the prestigious “core-
members”) 

 EU FX CZ.04.3.07/0045: CEPOT – Talent Promotion 
Centre. P. Burget, 2006-8

 MPO Progress 1H-PK/22: Advanced Control and Optimization 
Methods for Power Engineering, M. Sebek, V. Havlena, 2004-8
There were 47 research projects solved in 2006 (3 EC 
projects, 1 ESF, 4 by the Ministry of Industry and Trade, 
2 Research Centers, 9 by the Grant Agency of the Czech 
Republic, 1 CEEPUS, 16 by the Ministry of Education, 1 by 
the Academy of Sciences, 9 by the CVUT Grant Agency) 
with total income of over 25 million CZK.

SPONSORS AND MAJOR INDUSTRIAL PARTNERS
Honeywell, Rockwell Automation, Siemens, and Blumen-
becker.
EDUCATION

 Over 2500 students taught in 61 courses in 2007
 Our teaching is world class, considered demanding yet 

friendly by students. Our teachers achieved excellent evalu-
ation in the anonymous Students survey organized by the 
faculty ranging from the top grade 1.00 (J. Bílek) to the worst 
yet good 1.8.

 Bachelor courses - study branch of Cybernetics and 
Measurements

 Master courses – study branch of Technical Cybernetics 
 Master courses – SpaceMaster – European Master sup-

ported by Erasmus Mundus project leading to two offi cially 
recognized M.Sc. degrees. Its students start in Wurzburg, 
Germany, the move to Kiruna, Sweden and fi nally return back 
to Prague or to one of three other European Universities. 
External members of the Program are U. of Tokyo, 
J, Shanghai Jiao Tong U. and Stanford U. For more details, 
visit www.spacemaster.cz or www.spacemaster.eu

 Doctoral courses – study branch of Control Engineering 
and Robotics 
LABS

 Control Instrumentation Lab  Electronics Lab  Real-time 
Systems Lab  Embedded Systems Lab  Allen-Bradley Lab 

 Control Theory Lab  Nano-Dynamics Lab
RECOGNITION AND AWARDS

 Certifi cate of Merit by the Association of Innovative Entre-
preneurship of the Czech Republic awarded during the 
annual Innovation 2007 Award meeting (V. Havlena: 
Advanced Combustion Optimizer developed for Honeywell)

 Josef Hlavka Prize (P. Šůcha for his outstanding theses)
 Distinguished Publication Award by the CVUT Rector 

(Z.Hurak and M.Sebek). 
ACTIVITY IN INTERNATIONAL SOCIETIES
International Federation of Automatic Control IFAC 
(V. Kučera: Immediate Past President, M. Šebek: Finance 
Committee member, 26 department employees: members 
of various Technical Committees)
OTHER NOTABLE ACTIVITIES

 Contact – a regular action for representatives of 200 
companies to meet graduates – every winter

 TALNET – motivation courses for high school students 
(distant learing and one task solution in our labs)
PROMOTIONAL VIDEO AND FLYER
A promotional video as well as a fl yer Join Us to Study 
Control Engineering are available for download from the 
department web page and provided by our secretariat upon 
request.

Department of Control Engineering 2007
Czech Technical University in Prague, Technicka 2, 166 27 Praha 6, visiting address: Building E – ground fl oor, CTU downtown campus at Karlovo nam. 13, 121 35, Praha 2, Phone: (+420) 224 357 488 Fax: (+420) 224 918 646, K335@control.felk.cvut.cz,  www.dce.felk.cvut.cz

Brain activity detection via functional magnetic resonance   Experimental setup for 2D micro-position measurement                 Electrodes for capacity micro-positional sensor  

Our robotic team: ready for international competition

CEPOT
Talent promotion center CEPOT founded by the department 
offers to distinguished students to work on various industrial 
demand dragged projects for which they are well remuner-
ate fi nancially. To succeed in today’s highly competitive 
business environment, the students are also trained in 
presentation skills, marketing and bon tone and alike.
Over 100 students were supported by almost 2 million CZK 
in 2007.
CEPOT itself is fi nanced by the European Social Fund and 
by the Czech Government.  It is directly participated by the 
following companies: VEREMA, RLC Praha, SofCon and 
WAGO Elektro. For more details, see www.cepot.cz.

Research and 
Industrial Projects: 
47 mil. CZK

Revenues 2007

State Sub-
vention for 
Education
15 mil. CZK
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